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555...   CCCaaannnooonnniiicccaaalll   SSStttaaatttiiissstttiiicccsss   

5.1 Statistical thermodynamics 
〈〈TTrraannssllaattiioonnaall  ccoonnttrriibbuuttiioonn〉〉  
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〈〈RRoottaattiioonnaall  ccoonnttrriibbuuttiioonn〉〉  
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r: dimension of rotation 

〈〈VViibbrraattiioonnaall  ccoonnttrriibbuuttiioonn〉〉  
by using )(~

vib Tq  in (4.5’) 
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where Tkhhx B/ννβ ==  
classical limit: 
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〈〈CCoonnttrriibbuuttiioonn  ooff  iinnttrraammoolleeccuullaarr  rroottaattiioonnss〉〉  
· Free rotor 

→ (A.4)~(A.6) with r = 1 
· Sinusoidally hindered rotor 
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where β
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〈〈EElleeccttrroonniicc  ccoonnttrriibbuuttiioonn〉〉  
elecelec gq =  (A.19) 
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